MARTIN TOUS

Ing. Mecatrénico M.Sc. - Sistemas Embebidos & Robética - Desarrollo de Producto

Bruselas, Bélgica - Ciudadano UE (pasaporte ES/IT) - +32 497 59 03 76
martint24.06 @gmail.com - martintous.com - linkedin.com/in/martin-tous

Perfil Profesional

Ingeniero mecatrénico con experiencia practica en el ciclo completo de desarrollo de producto — desde concepto y prototipado hasta
produccion en serie. Actualmente liderando el desarrollo de accesorios eléctricos en Toyota Motor Europe (Bruselas), trabajando
integramente en inglés en un entorno multinacional. Perfil que abarca firmware embebido, vision artificial, robotica y gestion cross-
funcional con proveedores.

Experiencia Laboral

Ingeniero de Desarrollo de Producto Ago 2024 — Presente
Toyota Motor Europe - via ALTEN Belgium - Bruselas, Bélgica (Hibrido) - Idioma de trabajo: inglés
» Gestion del ciclo completo de desarrollo de producto para mas de 3 lineas de accesorios eléctricos en multiples plataformas
de vehiculos — desde factibilidad y prototipado hasta produccién en serie — coordinando equipos cross-funcionales de
ingenieria, proveedores y produccion.

» Disefio 3D de arneses de cableado y piezas en CATIA V5; elaboracion de diagramas de cableado eléctrico (EWD); inspecciones
de ajuste en prototipo y evaluaciones de riesgo de incendio en mas de 10 iteraciones de prototipo.

« Coordinacion de campafas de validacion con proveedores; ejecucion de analisis FMEA/DRBFM — optimizacion de
documentacion de aprobacion con reduccion significativa de ciclos de retroalimentacion.

Desarrollador de Vision Artificial / Vision por Computadora 2023 — 2024
ANT Automation - Buenos Aires, Argentina (Remoto)

» Desarrollo de médulos de inspeccion por vision artificial desplegados en multiples lineas de produccion; implementacion de
pipelines de procesamiento de imagenes con ~94% de precision de clasificacion en tareas de reconocimiento de piezas
industriales.

* Integracion de sistemas de visidon con hardware (camaras, sensores, PLCs y sistemas de control); la deteccion automatica de
defectos sustituyd la inspecciéon manual en las lineas objetivo, liberando capacidad operativa para tareas de mayor valor.

Profesor de Robética 2023
Queen Mary High School

» Disefio e imparticion de talleres practicos de robédtica para mas de 20 estudiantes de secundaria; temario: fundamentos de
sistemas embebidos, integracion de sensores y conceptos basicos de control.

Fundador e Ingeniero — MT3D Print 2020 - 2023
Auténomo - Impresion 3D y prototipado de producto

» Prototipado de producto end-to-end para mas de 50 clientes: disefio mecanico (SolidWorks / Fusion 360), electronica, firmware
y produccion de piezas impresas en 3D a medida.

Proyectos Académicos y Personales

Descripciones completas, videos y codigo: martintous.com/projects

Robot Mévil con Brazo Robético Controlado por Gestos — ATmega328P, Arduino, C, servos, UART/I2C

« Disefio de electrénica y firmware para un robot movil con pinza de dos ejes; implementacion de control de motores y
comunicacion de sensores UART/I2C; prototipo funcional capaz de secuencias de pick-and-place.

Planificacion e Implementacion de Trayectorias de Brazo Roboético — MATLAB (toolbox Peter Corke), Python, Arduino/C++
« Calculo de cinematica directa e inversa y simulacion de trayectorias lineales; implementacion y validacion en prototipo de 5 GDL.

Vision por Computadora para Reconocimiento y Medicion de Objetos — MATLAB, Python, machine learning
» Pipeline completo para reconocimiento de piezas industriales (arandelas, tuercas, tornillos) y estimacion de dimensiones; 94% de
precision en test, ~1 mm de error de medicién de longitud.
Impresora 3D — Diseno y Construccion desde Cero — Arduino, control de motores paso a paso, disefio mecanico, firmware
» Disefio y ensamblaje de una impresora FDM completa (estructura mecanica, electronica, firmware); ajuste iterativo de
hardware/software en multiples prototipos.
Modelado del Sistema de Control de un Cuadricoptero — MATLAB/Simulink, sistemas de control, procesamiento de sefales

* Modelado de la dinamica de vuelo y control de un cuadricoptero en MATLAB/Simulink; simulacion de adquisicion de datos de
sensores con ruido para evaluar la robustez del controlador.
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Habilidades

CAD y Simulacion SolidWorks, NX, CATIA V5, Solid Edge, Fusion 360, AutoCAD, Webots, Unity
Programacion C, C++, Python (OOP), MATLAB / Simulink / Stateflow, PLC (Ladder, FBD, ST)
Sistemas Embebidos AVR (ATmega), bases ARM, Arduino; firmware de microcontroladores, UART/I2C,

control de motores (CC / paso a paso / servo)

Electrénica Disefio de circuitos analdgicos y digitales, electronica de potencia, ruteo de arneses,
diagramas EWD; multimetro y osciloscopio

Roboética y Control Analisis cinematico y dinamico (serie, movil, paralelo), modelado de sistemas de control,
planificacién de trayectorias, integracion de sensores

Herramientas Git, Linux, Microsoft Office, FMEA/DRBFM, coordinacién de laboratorio de pruebas,
prototipado basico de PCB

Habilidades Blandas Coordinacion cross-funcional - Comunicacion técnica - Liderazgo - Resolucion autbnoma
de problemas - Meticulosidad

Educacion

Ingenieria en Mecatrénica — M.Sc. — Universidad Nacional de Cuyo, Mendoza, Argentina - Mar 2018 — Feb 2024 - Promedio:
8,92/10

Idiomas
Espaiol Nativo
Inglés B2 — Dominio profesional (Unico idioma de trabajo en Toyota Motor Europe)

Francés A2 — Nivel basico



